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(21)  1-2020-03730 

(57) Sáng chế đề cập đến công cụ siết chặt được trang bị bộ cảm biến mômen 

quay, phù hợp cho công việc siết chặt của bộ phận cấu thành gắn chặt của thiết bị 

chẳng hạn như hệ thống điều khiển chất lưu mà đòi hỏi số lượng lớn các bộ phận 

cấu thành gắn chặt để lắp ráp và có khoảng không hẹp để truy cập vào các bộ phận 

cấu thành gắn chặt, và có khả năng phát hiện một cách tự động mômen quay siết 

chặt. Vấn đề được giải quyết bởi công cụ (1) bao gồm bộ cảm biến mômen quay 

(30) có khả năng phát hiện mômen quay siết chặt để siết chặt bộ phận cấu thành 

gắn chặt hoạt động trên đầu vít (20). Bộ cảm biến mômen quay (30) khởi đầu việc 

đo mômen quay siết chặt khi mômen quay siết chặt được phát hiện vượt quá trị 

số ngưỡng được thiết lập (Th), hoàn thành việc đo khi mômen quay siết chặt được 

phát hiện giảm xuống dưới trị số ngưỡng được thiết lập (Th) và thời gian được 

thiết lập (T1) trôi qua, và đưa ra dữ liệu liên quan đến mômen quay được tạo ra 

trên cơ sở của dữ liệu đo từ việc khởi đầu việc đo đến việc hoàn thành việc đo và 

bao gồm thời gian đo. Dữ liệu liên quan đến mômen quay bao gồm trị số đỉnh của 

dữ liệu đo. 
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