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(54) MÁY ĐIỀU KHIỂN KIỂU ĐI BỘ



(21) 1-2021-07909 

(57)  Sáng chế đề cập đến máy điều khiển kiểu đi bộ có khả năng giảm lực thao 

tác của công cụ thao tác. Máy điều khiển kiểu đi bộ bao gồm cáp thứ nhất (31) 

được ghép nối với cần điều khiển (24), cáp thứ hai (32) được ghép nối với cơ cấu 

ly hợp (9) và thân quay (42) được đỡ theo cách có thể quay, bao gồm phần khớp 

nối thứ nhất (42b) được ghép nối với cáp thứ nhất (31) và phần khớp nối thứ hai 

(42c) mà cáp thứ hai (32) được ghép nối với, và dẫn động cơ cấu ly hợp (9) qua 

cáp thứ hai (32) khi thân quay (42) được quay theo hướng quay được xác định 

trước qua cáp thứ nhất (31) bằng thao tác của cần điều khiển (24). Phần khớp nối 

thứ nhất (42b) được bố trí để được đặt gần điểm chết tại đó lực quay của cáp thứ 

hai (32) không tác động, ở trạng thái mà cần điều khiển (24) được vận hành ở mức 

tối đa. 
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