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(57)  Sáng chế đề cập đến thiết bị (144) và phương pháp dự báo liên cấu trúc cho giá trị 
mẫu của điểm ảnh toàn nguyên hiện thời trong số nhiều điểm ảnh của khối ảnh hiện thời 
trong khung hình hiện thời của tín hiệu viđeo. Thiết bị (144) bao gồm bộ phận xử lý được 
tạo cấu hình để: xác định vectơ chuyển động của điểm ảnh toàn nguyên hiện thời dựa vào 
khung hình hiện thời và khung hình tham chiếu của tín hiệu viđeo và/hoặc dựa vào mô 
hình bù chuyển động; xác định cho điểm ảnh toàn nguyên hiện thời một điểm ảnh ở mức 
dưới điểm ảnh nguyên tương ứng trong khung hình tham chiếu dựa vào vectơ chuyển động 
của điểm ảnh toàn nguyên hiện thời; tạo ra dựa vào một tập hợp điểm ảnh hỗ trợ lọc định 
trước trong khung hình hiện thời một tập hợp điểm ảnh hỗ trợ lọc tương ứng trong khung 
hình tham chiếu, trong đó tập hợp điểm ảnh hỗ trợ lọc định trước trong khung hình hiện 
thời có một hoặc nhiều điểm ảnh toàn nguyên và/hoặc điểm ảnh ở mức dưới điểm ảnh 
nguyên liền kề của điểm ảnh toàn nguyên hiện thời; xác định giá trị mẫu tương ứng của 
điểm ảnh ở mức dưới điểm ảnh nguyên tương ứng của điểm ảnh toàn nguyên hiện thời và 
các điểm ảnh hỗ trợ lọc tương ứng trong khung hình tham chiếu; và xác định giá trị mẫu dự 
báo liên cấu trúc của điểm ảnh hiện thời trong khung hình hiện thời bằng cách áp dụng bộ 
lọc thông cao theo không gian cho giá trị mẫu của điểm ảnh ở mức dưới điểm ảnh nguyên 
tương ứng của điểm ảnh toàn nguyên hiện thời trong khung hình tham chiếu và cho các giá 
trị mẫu của các điểm ảnh hỗ trợ lọc tương ứng trong khung hình tham chiếu. Ngoài ra, 
sáng chế đề cập đến thiết bị mã hóa (100) và thiết bị giải mã có thiết bị dự báo liên cấu trúc 
(144) và vật ghi đọc được bằng máy tính.





-2-

41593



-3-

41593



-4-

41593



-5-

41593



-6-

41593



-7-

41593



-8-

41593



-9-

41593



-10-

41593



-11-

41593



-12-

41593



-13-

41593



-14-

41593



-15-

41593



-16-

41593



-17-

41593



-18-

41593



-19-

41593



-20-

41593



-21-

41593



-22-

41593



-23-

41593



-24-

41593



-25-

41593



-26-

41593



-27-

41593



-28-

41593



-29-

41593



-30-

41593



-31-

41593



-32-

41593



-33-

41593




