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(54) PHƯƠNG PHÁP ĐIỀU KHIỂN SÀN MÔ PHỎNG CHUYỂN ĐỘNG GẮN TRÊN 
XE

(57)  Sáng chế đề xuất sàn mô phỏng chuyển động gắn trên xe trên cơ sở hệ thống treo chủ 
động và phương pháp điều khiển sàn mô phỏng này. Sàn mô phỏng chuyển động gắn trên 
xe bao gồm thân xe, sàn mô phỏng chuyển động được gắn cố định với thân xe, máy tính 
phía trên để kiểm soát tư thế, con quay hồi chuyển, các bánh xe, và các xylanh truyền động 
secvo của hệ thống treo và các cảm biến dịch chuyển lần lượt tương ứng với các bánh xe, 
bộ điều khiển điện tử, và nhóm bộ điều khiển secvo. Bộ điều khiển điện tử tính toán các 
tham số kiểm soát tư thế dựa vào các chỉ thị về tư thế của sàn mô phỏng chuyển động được 
nhập bởi máy tính phía trên để kiểm soát tư thế và thông tin về tư thế của sàn mô phỏng 
chuyển động được đo bởi con quay hồi chuyển, và sau đó kết xuất các tham số kiểm soát 
tư thế đến nhóm bộ điều khiển secvo. Nhóm bộ điều khiển secvo điều khiển sự kéo dài của 
các xylanh truyền động secvo của hệ thống treo tương ứng theo các tham số kiểm soát tư 
thế để thực hiện điều khiển tiếp theo đối với tư thế của sàn mô phỏng chuyển động.
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