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(54) PHƯƠNG PHÁP ĐIỀU KHIỂN CHẾ ĐỘ TRƯỢT ĐẦU CUỐI THÍCH NGHI
(57)  Sáng chế đề cập đến phương pháp điều khiển chế độ trượt đầu cuối thích nghi, bao 
gồm: thiết lập các phương trình động học của hệ thống phi tuyến nhiều đầu vào-nhiều đầu 
ra, xác định bề mặt chế độ trượt s, đưa ra tốc độ cập nhật thích nghi n chiều  và tính 
toán giá trị mô men/lực truyền động yêu cầu để dẫn động hệ thống phi tuyến, nhờ đó đảm 
bảo sự hội tụ và ổn định của hệ thống trong thời gian giới hạn. Phương pháp có thể làm 
cho sai số điều hướng của hệ thống được hội tụ về không trong thời gian giới hạn; và có 
thể ước lượng giá trị của cận trên bất định của hệ thống trực tuyến, nhờ đó loại bỏ hiện 
tượng dao động đến mức độ lớn. Phương pháp được áp dụng cho các hệ thống robot khác 
nhau, các hệ thống phương tiện vận chuyển, và các hệ thống ứng dụng khác có thể sử dụng 
các hệ thống phi tuyến/tuyến tính nhiều đầu vào-nhiều đầu ra.
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