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(54) HỆ THỐNG ROBOT
(57)  Sáng chế đề cập đến hệ thống robot bao gồm bộ điều khiển (3) được tạo kết cấu để 
vận hành tay robot (10, 12) ở tốc độ bằng hoặc nhỏ hơn tốc độ tối đa thứ nhất trong vùng 
vận hành tốc độ cao (20H), và vận hành tay robot (10, 12) ở tốc độ bằng hoặc nhỏ hơn tốc 
độ tối đa thứ hai nhỏ hơn tốc độ tối đa thứ nhất trong vùng vận hành tốc độ thấp (20L), và 
thay đổi độ nhạy dò va chạm giữa vùng vận hành tốc độ cao (20H) và vùng vận hành tốc 
độ thấp (20L) sao cho độ nhạy dò va chạm trong vùng vận hành tốc độ cao (20H) nhỏ hơn 
độ nhạy dò va chạm trong vùng vận hành tốc độ thấp (20L).
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