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(57)  Sáng chế đề cập đến hệ thống quản lý ắcqui (10); thân di động (1) và phương pháp 
quản lý ắcqui. Hệ thống quản lý ắcqui (10) bao gồm bộ điều khiển (140) được tạo cấu hình 
để tạo ra tín hiệu kích hoạt (ACT) để tạo ra cụm quản lý ắcqui (1212, 1222) của ắcqui đã 
gắn vào (120, 121, 122) điều khiển ắcqui (120, 121, 122) đến trạng thái sẵn sàng và được 
tạo cấu hình để quản lý thông tin nhận dạng của nhiều ắcqui (120, 121, 122); đường truyền 
tín hiệu kích hoạt thứ nhất (1217) được tạo cấu hình để nối điện cụm quản lý ắcqui thứ 
nhất (1212) của ắcqui thứ nhất (121) trong số nhiều ắcqui (120, 121, 122) và bộ điều khiển 
(140) với nhau; đường truyền tín hiệu kích hoạt thứ hai (1227) được tạo cấu hình để nối 
điện cụm quản lý ắcqui thứ hai (1222) của ắcqui thứ hai (122) khác với ắcqui thứ nhất 
(121) trong số nhiều ắcqui (120, 121, 122) và bộ điều khiển (140) với nhau, đường truyền 
tín hiệu kích hoạt thứ hai (1227) khác với đường truyền tín hiệu kích hoạt thứ nhất (1217); 
đường truyền tín hiệu thứ nhất (1218) được tạo cấu hình để nối điện cụm quản lý ắcqui thứ 
nhất (1212) của ắcqui thứ nhất (121) và bộ điều khiển (140) với nhau; đường truyền tín 
hiệu thứ hai (1228) được tạo cấu hình để nối điện cụm quản lý ắcqui thứ hai (1222) của 
ắcqui thứ hai (122) và bộ điều khiển (140) với nhau, đường truyền tín hiệu thứ hai (1228) 
khác với đường truyền tín hiệu thứ nhất (1218); và đường truyền thông đa công (CAN-
BUS) được nối với đường truyền tín hiệu thứ nhất (1218), đường truyền tín hiệu thứ hai 
(1228), và bộ điều khiển (140), điểm đến của đường truyền thông đa công (CAN-BUS) 
được điều khiển bằng thông tin nhận dạng.
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