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(54) PHƯƠNG PHÁP ĐIỀU KHIỂN BỆ HEXAPOD ĐỊNH HƯỚNG ANTEN BÁM THEO VỆ 
TINH NHỎ QUAN SÁT TRÁI ĐẤT TRÊN QUỸ ĐẠO CỰC

(57)   Giải pháp hữu ích đề cập đến phương pháp điều khiển bệ hexapod (sáu chân) định 
hướng anten bám theo vệ tinh nhỏ quan sát trái đất quỹ đạo cực, có thể được sử dụng trong 
các hệ thống bám theo mục tiêu di động với bệ điều khiển định hướng theo kiểu kết cấu 
hexapod. Phương pháp điều khiển này được thực hiện nhờ tính toán tối ưu hóa độ dài của 
các chân để đạt được góc ngẩng và góc phương vị của anten ở vị trí mà anten được định 
hướng bám theo vệ tinh khi vệ tinh vào vùng quan sát của anten, đảm bảo rằng khi điều 
khiển định hướng anten thì các chân của bệ hexapod không bị va chạm vào nhau hoặc bị 
xoắn, đặc biệt khi không gian làm việc rộng. Ngoài ra, phương pháp điều khiển này còn có 
khả năng kết hợp các nguồn dữ liệu sẵn có khác như dự đoán quỹ đạo hiện thời của vệ tinh 
thông qua internet để xác định phiên làm việc và hướng anten cần bám, mức tín hiệu từ vệ 
tinh để kiểm tra tính định hướng, các cảm biến vị trí tới hạn để xác định các vị trí cảnh báo 
hoặc đảm bảo an toàn cho hệ thống.
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