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(54) XE NGHIÊNG
(57)  Sáng chế đề cập đến xe nghiêng có cơ cấu dẫn động được điều khiển tự động bằng 
động cơ dẫn động điện, mà cải thiện được khả năng dưới đây của lực dẫn động để đáp lại 
việc vận hành của bộ tăng tốc bởi người lái xe khi xe nghiêng giảm tốc hoặc tăng tốc. 
Trong xe nghiêng (1), máy điện quay phía trước (90) được bố trí ở phía trước cơ cấu dẫn 
động được điều khiển tự động bằng động cơ dẫn động điện (50) trên đường truyền lực từ 
trục khuỷu (21) đến bánh dẫn động (3). Khi xe nghiêng (1) tăng tốc hoặc giảm tốc, bộ điều 
khiển (105) có thể thực hiện cả việc điều khiển cơ cấu truyền động để thay đổi tỷ số truyền 
bằng cách điều khiển động cơ điện (71) của cơ cấu dẫn động được điều khiển tự động bằng 
động cơ dẫn động điện (50) và điều khiển máy điện quay để thay đổi mômen cấp cho phía 
trước của cơ cấu dẫn động được điều khiển tự động bằng động cơ dẫn động điện (50) trên 
đường truyền lực bằng cách điều khiển máy điện quay phía trước (90). Trong khi điều 
khiển máy điện quay khi xe nghiêng (1) tăng tốc, mômen theo chiều quay thuận của trục 
khuỷu (21) truyền đến phía trước của cơ cấu dẫn động được điều khiển tự động bằng động 
cơ dẫn động điện (50) trên đường truyền lực được thay đổi bằng cách điều khiển máy điện 
quay phía trước (90). Trong khi điều khiển máy điện quay khi xe nghiêng (1) giảm tốc, 
mômen theo chiều quay ngược của trục khuỷu (21) truyền đến phía trước của cơ cấu dẫn 
động được điều khiển tự động bằng động cơ dẫn động điện (50) trên đường truyền lực 
được thay đổi bằng cách điều khiển máy điện quay phía trước (90).
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