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(54) ROBOT CÓ KHỚP NỐI TỰ DI CHUYỂN ĐƯỢC
(57)  Sáng chế đề cập đến robot có khớp nối tự di chuyển nhằm vận hành trong nhà máy 
sản xuất, trong đó robot này có bàn trượt có ít nhất hai trục vận hành lần lượt được truyền 
động bởi động cơ trợ động và có thể tự di chuyển được trong mặt phẳng hai chiều, cánh tay 
robot được đỡ bởi bàn trượt và có ít nhất một trục vận hành được truyền động bởi động cơ 
trợ động và cấu thành khớp nối, bộ phận công tác được bố trí trong phần đầu cuối của cánh 
tay robot và bộ điều khiển được bố trí trong bàn trượt và để điều khiển trục vận hành của 
cánh tay robot và trục vận hành của bàn trượt nhằm vận hành phối hợp với nhau sao cho 
điểm điều khiển được xác định trong một cánh tay trong số các cánh tay robot và bộ phận 
công tác tiến đến vị trí đích.
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